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Formule de analiza matematica

Asimptote

e Asimptote orizontale

Pentru a studia existenta asimptotei orizontale spre +oo la graficul unei functii se
calculeaza 1M f(X).
X—>+00

Cazul 1. Daca aceasta limita nu exista sau este infinita atunci graficul nu are asimptota
orizontala spre +oo.
Cazul 2. Daca aceasta limita exista si este finitd,egala cu un numar real ¢ ,atunci graficul
are asimptota orizontala spre +oo dreapta de ecuatie y=¢.
Analog se studiaza existenta asimptotei orizontale spre —oo

e Asimptote oblice

Asimptota oblica spre +oo (daca existd) are ecuatia y=mx-+n unde m si n se calculeaza cu

formulele:
m = lim m
X—+0 X
n=lim[f(x)-m-x]

Analog se studiaza existenta asimptotei oblice spre —oo

e Asimptote verticale

Se calculeaza lim f(x)si lim f(x).
X—>Xg X—>Xg
X<Xg X>Xg

Daca una din aceste limite este infinita atunci graficul are asimptota verticala dreapta de
ecuatie X = X,.

Derivata unei functii intr-un punct:

f’(xo):“m f(X)— f(xo)

X—>Xg X— Xo
Tangenta la graficul unei functii in punctul de abscisa x;:

y- f (Xo) = f '(Xo)(x - Xo)



Reguli de derivare:

(f+g)=f'+g’
(f-g)=1'-¢
(c-f)=c-f’

(f-g=f-g+f-9g
[i}d.f“g—f~d
g 9°

Tabel cu derivatele unor functii uzuale
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Tabel cu derivatele functiilor compuse

c'=0 ro 1
(Inx) ==
x'=1 X
' 1
2\r _ | —
(x°) =2x (log, x) Ina
3\ _ 2 ,
(x7)"=3x (sinx) =cosx
(X4)r:4x3 , -
(cosx) =-sinx
(X”)’=n-X”‘1 ’
t —
(1)' 1 (t9%) cos? X
x) X tgx) = -~
, . (ctgx) sin? x
\/; I arcsinx) =
V) =g | (aresin) =2
X ' X 4 1
e’) =e arccosx) = —
) aesosf -
e ) =—e* tax) = -
) freg = L
a*) =a*-Ina tax) =L
( ) (arcctgx) T

(u®)'=2u-u’
(u®) =3u®-u’
(u*) =4u®-u’

(un)r -n- un—l .ur

' u’

Inu) =—
(inuy =*

, '

(log,u) =

u-lna

(sinu) =cosu-u’

(cosu) =—sinu-u’
!

u
cos?u

(tgu)' =

' u
tgu) =-—
(ctgu) sin’u

(arcsinu) =

!

(arccosu) =-—

(arctgu) =

(arcctgu) = - . -
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Tabel cu integrale nedefinite

[1dx = x+C

2
xdx:X—+C
J 2

R 3
20X = 4+ C
J 3

4
3dx = 2+ C
- 4

n+1

[ x"dx = +C
J n+1
o1
—dx:ln\x\+C
X

e'dx =e*+C

e¥dx=—e"+C

X

+C

. a
a‘dx =
J Ina

sinxdx =—-cosx+C

cosxdx =sinx+C

1
—adx=1tgx+C
7 COS” X
1
——dx =—Ctgx+C
’ sin” x
1 1 X
—— dx=—arctg—+C
‘X" +a a a
BE VP
s X" —a 2a |x+a

X" +a

_'ﬁdx = In‘x+x/x2 —a?
-1

. X
dx =arcsin—+C
a’ —x? a

'%dx:ln(x+«lx2+a2)+c

+C

Formula de integrare prin parti pentru integrale nedefinite este:

[ 100g'(0dx = F()g(x) - [ F(x)g(x)dx

Formula de integrare prin parti pentru integrale definite este:

[ 009" (xdx = (x)g(x)

Aplicatii ale integralei definite
e Aria subgraficului unei functii

[ /(x)g (x)elx

Daca f:[a,b] >[I este o functie continua pozitiva atunci avem:

e Volumul unui corp de rotatie

AT = . f(x)dx

Daca f :[a,b] > este o functie continua atunci avem:

V(C)=x[ f2(x)dx
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:u’(x)dx =u(x)+C

:u(x)-u'(x)dx = uzéx) +C
:uz(x)-u'(x)dx = u3:(3x) +C
:u?’(x).u'(x)dx = u4§X) +C
(U (%) - u'(x)dx = U L ¢
. n+1

cu'(x) o
s dx = Inju(x)[+C

[ 6" ™y’ (x)dx =" +C

e 'Ou'(x)dx = —e "M +C

u(x)
+C
a

[a"u’(x)dx =

:sin u(x)-u'(x)dx =—cosu(x)+C

: cosu(x)-u'(x)dx =sinu(x)+C

u() dx

=tgu(x)+C

J cos? u(x)
' _uz( ) dx =—ctgu(x)+C
4 sin“u(x)

Zu’(x) dx =— arcth+C
Jui(x)+a’ a a

u’'(x) _1 u(x)—a L
Ju*(x)-a’ 2a  |u(x)+a
:%dx=In(u(x)+»\/u2(x)+a2)+C
'.—'—uzlj(;i;()—az dx=|n‘u(x)+ u?(x)—a’|+
:%dx arcsin (a)




